
 

Side 76   

Grundlæggende Robotbetjening 

Call kommando 

 
  



 
 

Senest udskrevet den 4-12-2014 09:45:00   Side 77 

Grundlæggende Robotbetjening 

DO…LOOP 

Gentag løkke: 
 

 

  



 

Side 78   

Grundlæggende Robotbetjening 

FOR…NEXT  

Gentag løkke: 
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Grundlæggende Robotbetjening 

GOTO kommando 

Ubetinget hop 

 
  



 

Side 80   

Grundlæggende Robotbetjening 

IF…END IF 

Betinget hop: 
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Grundlæggende Robotbetjening 

  

IF…THEN…ELSE 

Betinget hop 
 

 
  



 

Side 82   

Grundlæggende Robotbetjening 

Label kommando 

Mærke: 
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Grundlæggende Robotbetjening 

Motion Control 

 

  



 

Side 84   

Grundlæggende Robotbetjening 

Move kommando 
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Grundlæggende Robotbetjening 

 

Operatør panel 

 

  



 

Side 86   

Grundlæggende Robotbetjening 

Reset commando 

Deaktiver: 
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Grundlæggende Robotbetjening 

Set commando 

Aktiver: 
 

 



 

Side 88   

Grundlæggende Robotbetjening 

Set kommando fortsat: 
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Grundlæggende Robotbetjening 

TIME$ 

 

  



 

Side 90   

Grundlæggende Robotbetjening 

Wait kommando 
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Grundlæggende Robotbetjening 

Wait kommando  

 

 

 


